AUTORE: CONTESTO: Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici | DATA:

PROGETIARE

UN BOZZELLO

CON GANCIO
0

NODO: A-0 TITOLO: Progettare un bozzello con gancio

@)

AUTORE: CONTESTO: Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici | DATA:

MASSIMA RAZIONALITA
CONSEGUIBILE

DATI DI PROGETTO,

ESPERIENZA PERSONALE
MODELLI DI VERIFICA/ PROGETIARE DISEGNO DI PROGETTO
PROGETTO, —— - UN BOZZELLO >
DOCUMENTAZIONE,
NORMATIVA, ECC. CON GANClOO

ELABORATORI,

PROGRAMMI DI CALCOLO
USER-FRIENDLY,

CAD, PROGRAMMI DI
CALCOLO STRUTTURALE

NODO: A-0 TITOLO:  Progettare un bozzello con gancio

(b)

Fig. 2.1 — Definizione del contesto e delle principali interfacce in A-0.



AUTORE: CONTESTO: Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici DATA:

PRODUZIONE DEL SETTORE
DATI DI PROGETTO,

ESPERIENZA PERSONALE
MODELLI DI VERIFICA/ DATI DI PROGETTO,
PROGETTO, NORMATIVA
NORMATIVA, ECC.
~ .
DOCUMEN=
TARE TIPOLO=
GIE ES|STENT|1
SCHIZZI,
SCEGLIERE TIPOLOGIA MODELLO
TIPOLOGIE TIPOLOGIA [~ ADATTA FISICO
ADATTA SCHEMATICO
PRODUZIONE 2 SISTEMA DI
DEL SETTORE 4 FORZE DISEGNI DI
SCHEMATIZ—= O
ESTERNE PROGETTO
| ZARE IL —\ BIDIMENSIONALI
SISTEMA /'/ ESITO
' ! VERIFICHE
ESEGUIRE PRI=
[ MODELLAZIONE
'I - ME VERIFICHE TRIDIMENSIONALE
: | [STRUTTURALI
I SISTEMA DI /’/' I
[ QDRZE ESTERNE ESEGUIRE
{ »| MODELLA=
ZIONE CAD
ESEGUIRE VE=
\_ RIFICA STRUT=
™ TURALE CAE 6 ;l
ESITO
VERIFICHE
CAE
NODO: AO TIOLO: Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.2a — Sviluppo del “cammino principale” nel nodo A0.




AUTORE: |CONTESTO: Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

DATA:

PRODUZIONE DEL SETTORE
DATI DI PROGETTO,

ESPERIENZA PERSONALE
gggg'é%g VERIFICA/ 1 ATI DI PROGETTO,
’ NORMATIVA
NORMATIVA, ECC.
[ e
DOCUMEN= \
TARE TIPOLO=
GIE ESJSTENTI1 { SCHIZZI
MODELLO
SCEGLIERE TIPOLOGIA FISICO
TIPOLOGIE TIPOLOGIA ™ ADATTA SCHEMATICO
ADATTA SISTEMA DI
PRODUZIONE 2 /'/ FORZE
DEL SETTORE 4 ESTERNE DISEGNI DI
SCHEMATIZ= ESITO PROGETTO
M ZARE IL — VERIFICHE BIDIMENSIONALI
SISTEMA 3
L
| ] MODELLAZIONE
| e
: SISTEMA DI > S UTURAL SIONALE
| FORZE ———{ 4 v [
| ESTERNE
I L ESEGUIRE
: »| MODELLA=
ZIONE CAD
ESEGUIRE VE=
\_ RIFICA STRUT=
> TURALE CAE
ESITO
VERIFICHE
CAE

NODO: AQ

TTOLO:

Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.2b — Completamento dei controlli nel nodo A0.




AUTORE:

‘ CONTESTO: Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

DATA:

PRODUZIONE DEL SETTORE
DATI DI PROGETTO,

ESPERIENZA PERSONALE
MODELLI DI VERIFICA/PROGETTO,

NORMATIVA, ECC.

DATI DI PROGETTO,

/ NORMAT IVA

\\ CARATTERISTICHE
MECCANICHE

MATERIALI

p
TIPOLOGIE —
DOCUMEN=
TARE TIPOLO= N
GIE ESISTENT] V( schizzi
MODELLO
PRODUZIONE SCEGLIERE TIPOLOGIA FISICO
\__ DELSETTORE TPOLOGIA ™ ADATTA SCHEMATICO
s ADATTA SISTEMA DI
2 // FORZE DISEGNI DI
ESPERIENZA ESTERNE PROGETTO
PERSONALE, PORTATA, SCHEMATIZ= ESITO BIDIVENSIONALI
VELOCITA NORMATIVAD| 13 ZARE IL VERIFICHE
SOLLEVAMENTO, p SISTEMA
DESTINAZIONE g‘EE'UqTSR ALE 3 MODELLAZIONE
MPIANTO E DI SOLUZIONE |SISTEMA DI FORZE [»{ESEGUIRE PRI= LR DIMENSIO=
9 STRUTTURALE |ESTERNE E VERIFICHE
« » »—>(STRUTTURALI ,
VELOCITA L % y
SOLLEVAMENTO, | ESEGUIRE
CARATTERISTICHE MODELLA=
e o
’ NORMAﬂVA DI NORMATIVA DI
@EQIEIL(I:-A i’g%"c’;géﬂg ! VERIFIGA L SOLUZIONE COSTRUTTIVA > ESEGUIRE VE=
STRUTTURALE RIFICA STRUT=
N o TURALE CAE

ESITO
VERIFICHE
CAE

NODO: AD

TTOLO: Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.2¢ — Completamento degli input nel nodo A0.



AUTORE: | CONTESTO:

Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

DATA:

PRODUZIONE DEL SETTORE

DATI DI PROGETTO, s ral
ESPERIENZA PERSONALE MASSIMA RAZIONALITA T
MODELLI DI VERIFICA/PROGETTO., CONSEGUIBILE
NORMATIVA, ECC. 7 , B
i SEMPLICITA E
AFFIDABILITA ADERENZA :
gggnﬂﬁlﬁg i COSTRUTTIVA, ALLA BPEEIIQ??\'HE‘_ il
! TIPOLOGIE / ECONOMICITA REALTA LA MODELLAZIONE
DOCUMEN= /
TARE TIPOLO= SCHIZZI, Y SUCCES-= N\ I
GIE ESISTENTI
1 y Yy MODELLO SIONE
TIPOLOGIA FISICO VANTAG=
PRODUZIONE SCEGLIERE | ADATTA SCHEMATICO, | /&iysa POSSI=
SISTEMA DI Y |Buma
\__ DELSETTORE TIPOLOGIA [ DELLE i
ADATIA FORZE ) DI PARAL=
2 ESTERNE ¢/ VERIFI= LELIZZARE
ESPERIENZA CHE LA VERIFICA
PERSONALE,PORTATA, SCHEMATIZ=
VELOCITA > ZARE IL ESITO \N.
SOLLEVAMENTO, NORMATIVADI VERIFICHE DISEGNI DI
VERIFICA SISTEMA MODEL=
DESTINAZIONE 3 Y PROGETTO
IMPIANTO STRUTTURALE o - LAZIONE | BIDIMEN=
E DI SOLUZIONE | SISTEMA DI FORZE [ ESEGUIRE PRI= TRIDI= SIONALI
i STRUTTURALE |ESTERNE ME VERIFICHE MENSIO=
P - S »—>-(STRUTTURALI NALE
PORTATA, % )\. Niiiiy
ey \ OMENSIONAVERT! ] FESURE ©D
CARATTERISTICHE \. / 2 o n
MECCANICHE 4 —\\ NORMATIVA DI it Y
MATERIALI NORMATIVA DI
MODELL I NOMINALI DI VERIFICA SOLUZIONE COSTRUTTIVA > ESEGUIRE VE=
VERIFICA/PROGETTO \ /. STRUTTURALE o |RIFICA STRUT=
N\ . »| TURALE CAE
CARATTERISTICHE
\\ MECCANICHE \EE:'II(IEICHE
MATERIALI CAE
NODO: AD l TITOLOC: Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.2d — Ulteriore completamento dei controlli nel nodo A0.




AUTORE:

CONTESTO:

Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

[ DATA

PRODUZIONE DEL SETTORE

DATI DI PROGETTO, s e
ESPERIENZA PERSONALE MASSIMA RAZIONALITA \
MODELLI DI VERIFICA/PROGETTO, CONSEGUIBILE
NORMATIVA, ECC. /-~ \
SEMPLICITA E
AFFIDABILITA ADERENZA ,
gggﬁmsgelzﬁo, COSTRUT TIVA, ALLA Dy PARALL ELIZZARE
TIPOLOGIE / ECONOMIClV REALTA LA MODELLAZIONE
DOCUMEN= /
TARE TPOLO= N 7 schizz N evccese | ) ™
GIE ESISTENTI s MODELLO
1 Yy SIONE
TIPOLOGIA FISICO VANTAG= ESITO
PRODUZIONE SCEGLIERE | ADATTA SCHEMATICO, | /GIOSA / POSSI= \é‘iFéIFICHE
DEL SETTORE T A SISTEMADI DELLE 4 BILITA
- = > AE%%GA FORZE VERIFI= DI PARAL= =
2 v ESTERNE CHE LELIZZARE
ESPERIENZA ! LA VERIFICA
PERSONALE,PORTATA, SCHEMATIZ=
VELOCITA | ZARE IL ESITO \\.
NORMATIVA DI VERIFICHE
SOLLEVAMENTO DISEGNI DI
" VERIFICA SSTEMA 4 MODEL=
DESTINAZIONE Y PROGETTO
IMPIANTO STRUTTURALE n LAZIONE | BIDIMEN=
E DI SOLUZIONE | SISTEMA DI FORZE [3{ESEGUIRE PRI= TRIDI= SIONALI
9 STRUTTURALE |ESTERNE ME VERIFICHE MENSIO=
» « | STRUTTURALI 4 NALE
PORTATA, DIMENSIONA= Y V ¥ !
VELOCITA \_ MENTI ——— ESEGUIRE @
SOLLEVAMENTO, I » MODELLA=
CARATTERISTICHE . >
MECCANICHE \ = | 40NE CAD o Y
MATERIALI, NORMATIVA DI bORMATNA DI
MODELLI NOMINALI D! VERIFICA SOLUZIONE STRUTTURALE ~ | ESEGUIRE VE= )
VERIFICAPROGETTO STRUTTURALE ! ! 5| RIFICA STRUT=
/ks//e | | »| TURALE CAE
ELABORATORI, PROGRAMMI DI
ELABORATORI, PROGRAMMI DI ’
CARATTERISTICHE CALCOLO USER-FRIENDLY. CALCOLO USER-FRIENDLY — A :’—-A\-\
MECCANICHE CAD,PROGRAMMI DI CALCOLO CAD 3D, ELABORATORI,PROGRAMMI DI
MATERIALI STRUTTURALE ELABORATORI CALCOLO STRUTTURALE
NODO: A0 | TITOLO: Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.2e — Definizione dei meccanismi nel nodo A0.




AUTORE: CONTESTO:  Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici DATA:
TIPOLOGIA
ADATTA COMPONENTI
IDENTIFICARE
| COMPO=
NENTI 1
SOHIZZ| MODELLI FISICI/
MODIFICARE | COMPONENTI
MODIFICATI STRUTTURALI
| COMPO= SEMPLIFICATI,
NENTI 2 RAPPRESENTAZIONI
SCHEMATICHE
DEFINIRE MOD.
FISICI/STRUT=
TURALI SEMPL., S CMADI
ESTERNE
IDENTIFICARE 7
IL SISTEMA DI 44‘
FORZE ESTER.4 @
NODO: A3 TITOLO: Schematizzare il sistema

Fig. 2.3a — Definizione del “cammino principale” nel nodo A3.




AUTORE:

CONTESTO:

Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

DATA:

TIPOLOGIA STRUTTURA

ADATTA

SOTTOSISTEMI

®

\_

NENTI

2

SCHIZZI COMPONENTI

COMPONENTI
IDENTIFICARE
SCHIZZI
| COMPO= COMPONENT!I
NENTI ) MODIFICATI
k MODIFICARE /
» | COMPO=

E COMPLESSIVO

J

MODELLI FISICI/
STRUTTURALI
SEMPLIFICATI,
RAPPRESENTAZIONI
SCHEMATICHE

SCHIZZI
COMPONENTI E
COMPLESSIVO

SOLUZIONE STRUTTURALE

=\l\ >
NORMATIVA DI

'

D

MODELLI NOMINALI DI
VERIFICA/PROGETTO

»|TURALI SEI\/IPL.3

DEFINIRE MOD.
FISICI/STRUT=

ﬂ MODELLI FISICI/
STRUTTURALI
SEMPLIFICATI,
RAPPRESENTAZIONI
SCHEMATICHE,

~\ SISTEMADI
FORZE

SUPERFICI DI CONTATTO

SCAMBIO MUTUO

FORZE TRA
SOTTOSISTEMI

IDENTIFICARE
IL SISTEMA D

FORZE ESTER.4

ESTERNE

NODO: A3

TITOLO:

Schematizzare il sistema

Fig. 2.3b — Inputs nel nodo A3.




AUTORE:

CONTESIO:

Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

| DATA:

PRODUZIONE DEL SETTORE

DATI DI PROGETTO, - va
ESPERIENZA PERSONALE MASSIMA RAZIONALITA j
MODELLI DI VERIFICA/PROGETTO, CONSEGUIBILE
NORMATIVA, ECC. e A\
SEMPLICITA E
DATI DI PROGETTO, ) AFFIDABILITA ADERENZA POSSIBILITA
NORMATIVA NI AL DI PARALLELIZZARE
TIPOLOGIE REALTA LA MODELLAZIONE
DOCUMEN= /
TARE TIPOLO= ~N ~N ™~
GIE ESISTENTI SCHIZZ, SUCCES= /
1 YV Y MODELLO SIONE
TIPOLOGIA FISICO VANTAG= ESITO
PRODUZIONE SCEGLIERE | ADATTA SCHEMATICO, GIOSA / POSSI= \é’E\EIFICHE
SISTEMA DI DELLE BILITA
| CELerore | ook i | /RN | (e
ESPERIENZA 2 ESTERNE p CHE LELIZZARE
PERSONALE,PORTATA, ! Py LA VERIFICA
VELOCITA' SOLLEVAMENTO, - =
DESTINAZIONE IMPIANTO ZARE IL \EJEIFL%CHE \‘\"
DISEGNI DI
> SISTEMA 3 MODEL= PROGETTO
NORMATIVA DI SOLUZIONE//' Y LAZIONE T
STRUTTURALE, MODELL! SISTEMA DI FORZE [~{ESEGUIRE PRI TRIDI= e
NOMINALI DI VERIFICNPROGETTO/ ESTERNE ME VERIFICHE MENSIO=
. . o > STRUTTURALI NALE
PORTATA, //' i DIMENSIONA= 'J» Yy v ]
VELOCITA NORMATIVADI \_ MENTI —— f ESEGUIRE @
SOLLEVAMENTO, VERIFICA » MODELLA=
CARATTERISTI= ~ STRUTTURALE N _ - | »| ZIONE CAD
CHE MECCANI=  E DI SOLUZIONE \ T=_ | 5 Y
CHE MATERIALI,  STRUTTURALE NORMATIVA DI UORMATIVA DI
MODELLI NOMINALI DI VERIFICA SOLUZIONE STRUTTURALE ESEGUIRE VE=
VERIFICA/PROGETTO N STRUTTURALE l I | RIFICA STRUT=—
o I | ; TURALE CAE 6
= . ELABORATORI, PROGRAMMI DI ﬁ R
ELABORATORI, PROGRAMMI DI ’
CARATTERISTICHE CALCOLO USER-FRIENDLY. CALCOLO USER-FRIENDLY — *
MECCANICHE CAD,PROGRAMMI DI CALCOLO CAD 3D, ELABORATORI,PROGRAMMI DI
MATERIALI STRUTTURALE ELABORATORI CALCOLO STRUTTURALE
NODO: A0 | TITOLO: Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.3¢ — Modifica input blocco A3 nel nodo A0.




| DATA;

CALCOLO USER-FRIENDLY

AUTORE: CONTESTO: Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici
PRODUZIONE DEL SETTORE
DATI DI PROGETTO, - \
ESPERIENZA PERSONALE MASSIMA RAZIONALITA
MODELLI DI VERIFICA/IPROGETTO, CONSEGUIBILE DIMENSIONAMENT!
NORMATIVA, ECC. r N
- SEMPLICITA' E
N AFFIDABILITA ADERENZA ,
ﬁégnﬁ’lm? CETTO. COSTRUTTIVA, ALLA EPSEFIR?J\"[II_TE)T_IZZARE
‘ TIPOLOGIE / ECONOMICITA REALTA LA MODELLAZIONE
DOCUMEN= /
TARE TIPOLO= SCHIZZI COM=) ¢ ccese | | ) )
GIE ESISTENTI PONENTI E COM= SIONE
1 YVYV TIPOLOGIA | PLESSIVO MODEL=| &y or - ESITO
eRopuzoNE (] SCEGLERE |ADATIA |UFSEISTRUT. | /iosa” | | | /|possi- | vemFie
\__ DELSETTORE TIPOLOGIA CATI RAPPR SCHE=| / DELLE ' g'lLF',EE Al= \
= > ADATA MATICHE,SIST. DI |7 VERIFI= LELIZZARE [
PORTATA VELOCITA FORZE CHE LA VERIFICA
L
— SOLLEVAMENTO, SCHEMATIZ= | ESTERNE
ESPERIENZA CARATTERISTICHE MECCANICHE > = ESITO \\
PERSONALE,[  MATERIALI \ ZARE IL VERIFICHE [
DISEGNI DI
PORTATA, SISTEMA 4 MODEL= | pROGETTO
VELOCITA NORMATIVA DI SOLUZIONE V LAZIONE —
SOLLEVA= STRUTTURALE, MODELLI SISTEMA DI FORZE |9 ESEGUIRE PRI= TRIDI= g:gmﬂfl_hll-
MENTC‘,DEZ \NOMINALI DIVERIFICA/PROGETTO ESTERNE ME VERIFICHE MENSIO=
STINAZIONE . . > »|STRUTTURALI NALE
IMPIANTO PORTATA SCHIZZI COM= 4 Yy Y
VELOCITA’ NORMATIVA DI PONENTIE —== + ESEGUIRE
SOLLEVAMENTO. VERIFICA kCOMPLESSIVO | MODELLA= @
CARATTERISTI=  STRUTTURALE '} - | >| 7IONE CAD
CHE MECCANI= E DI SOLUZIONE e - 5 Y
CHE MATERIALl,  STRUTTURALE \ NORMATIVA DI NORMATIVA DI
MODELLI NOMINALI DI VERIFICA SOLUZIONE STRUTTURALE > ESEGUIRE VE=_/
VERIFICA/PROGETTO \ g STRUTTURALE I l > |RIFICA STRUT=
. [ | | TURALE CAE
J'/ELABORATORI, PROGRAMMI DI ELABORATORI, PROGRAMMI DI 7& )

CARATTERISTICHE CALCOLO USER-FRIENDLY, - y
MECCANICHE CAD,PROGRAMMI DI CALCOLO CAD 3D, ELABORATORI,PROGRAMMI DI
MATERIALI STRUTTURALE ELABORATORI CALCOLO STRUTTURALE
NODO: AO0 | TITOLO: Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.3d — Modifica output blocco A3 nel nodo A0.




AUTORE: CONTESTO:

Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

DATA:

SOTTOSISTEMI

MODELLI FISICl/

TIPOLOGIA STRUTTURA STRUTTURALI
ADATTA COMPONENTI SEMPLIFICATI,
RAPPRESENTAZIONI
IDENTIFICARE SCHIZZI SCHEMATICHE
| COMPO= COMPONENTI SCHIZZI COMPONENTI
\ NENTI ] MODIFICATI E COMPLESSIVO -
COMPONENTI E
MODIFICARE / // COMPLESSIVO
» | COMPO= ¢ ™\ MODELLIFISICI
@ L > NENT / STRUTTURALI
SEMPLIFICATI
ORMATIVA DI !
OLUZIONE STRUTTURALE DEFINIRE MOD. RAPPRESENTAZIONI
§ > ESCUSTRUT= foe SCHEMATICHE,
> ~ SISTEMADI
i TURALI SEMPL._ L FORZE
ESTERNE
MODELLI NOMINALI D IDENTIFICARE
L VERIFICA/IPROGETTO IL SISTEMA DI @
»FORZE ESTER.
SUPERFICI DI CONTATTO L 4
SCAMBIO MUTUO
S RTE TRA SISTEMA DI FORZE ESTERNE
SOTTOSISTEMI
NODO: A3 TITOLO: Schematizzare il sistema

Fig. 2.3e — Feed-back output-input tra blocco 4 e blocco 3.




AUTORE: CONTESTO:  Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici DATA:

ADERENZAALLA
REALTA SISTEMA
SOTTOSISTEMI , DI FORZE MODELLI FISICI/
TIPOLOGIA  STRUTTURA  oMPONENT! () 'g"lg_';‘g{\*ﬂi'“m ADERENZA STRUTTURALI
ADATTA /QIEIAALTA SEMPLIFICATI,
! RAPPRESENTAZIONI
|DENT|FICA_RE SCHIZZI SCHEMATICHE
| COMPO= COMPONENTI | ADERENZAALLA
\ NENTI ] MODIFICATI | REALTA MODELLI SCHIZZI
COMPONENTI E
9 MODIFICARE / COMPLESSIVO
\ > | COMPO= SCHIZZI COMPO= 7ﬂ MODELLI FISICI/
12 - »| NENTI i STRUTTURALI
< 2 NENTI E COM= —
SEMPLIFICATI,
NORMATIVA DI PLESSIVO
SOLUZIONE STRUTTURALE DEFINIRE MOD. / RAPPRESENTAZIONI
u < >F[SICI/STRUT= SCHEMATICHE,
> ~ SISTEMA DI
TURAL SEMPL, v FORZE

ESTERNE

MODELLI NOMINALI DI IDENTIFICARE
VERIFICA/PROGETTO IL SISTEMA DI
4 ©?

» FORZE ESTER.
SUPERFICI DI CONTATTO 4

SCAMBIO MUTUO
FORZE TRA
SOTTOSISTEMI

SISTEMA DI FORZE ESTERNE

NODO: A3 TITOLO: Schematizzare il sistema

Fig. 2.3f — Controlli nel nodo A3.




AUTORE: CONTESTO:  Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici DATA:

SCHIZZI COMPONENTI E COMPLESSIVO, SUCCESSIONE
MODELLI FISICI/STRUTTURALI SEMPLIFICATI, VANTAGGIOSA
RAPPR.SCHEMATICHE,SISTEMA DELLE VERIFICHE

DI FORZE ESTERNE

SEQUENZA DI CALCOLO

DETERMINARE ESITO
SEQUENZA DI
NORMATIVA DI CALCOLO VERIFICHE
VERIFICA 1
STRUTTURALE, ESEGUIRE | @
PORTATA, CALCOLI DI

VELOCITA

SOLLEVAMENTO, / ’ > VERIF/PROG, @
CARATTERISTICHE N : .
MECCANICHE NORMATIVA DI %

VERIFICA DIMENSIONAMENTI
MATERIALI STRUTTURALE  PORTATA
SOLLEVAMENTO @ ELABORATORI, PROGRAMMI DI
MECCANICHE
MATERIALI
NODO: A4 TITOLO: Eseguire prime verifiche strutturali

Fig. 2.3g — Scomposizione del blocco 4 del diagramma AOQ.




AUTORE: | CONTESTO:  Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

DATA:

POSSIBILITA DI
TIPOLOGIA ADATTA PARALLELIZZARE
DIMENSIONAMENTI  (SOTTOSISTEMI STRUTTURA,  LAMODELLAZIONE  £gi70
SUPERFICI DI CONTATTO VERIFICHE
SCAMBIO MUTUO CAE
FORZE TRA
SOTTOSISTEMI)

MODELLI 3D PARTICOLARI,
DISEGNI DI PROGETTO
BIDIMENSIONALI

e

W J
I COMPLETO O PAR=
ZIALE TUTTI O PARTE

MODELLARE IN MO=
DEI PARTICOLARI 4

VV YVYY

DO PARAMETRICO
SCHIZZI / ( L T Y
COMPONENTI E

DISEGNI DI
PROGETTO
BIDIMENSIONALI

»|
COMPLESSIVO | ASSEMBLARE/SVI=
| ™ LUPPARE IL COM=
gloé?gﬂl_/gzl\l/gNE | »  PLESSIVO VIRTUALE
STRUTTURALE »| GRADUALMENTE
| * « MODELLAZIONE 3D
k | (COMPLESSIVO
J VIRTUALE)
CAD 3D, ELABORATORI
NODO: A5 TITOLO: Eseguire modellazione CAD

Fig. 2.3h — Scomposizione del blocco 5 del diagramma A0.




AUTORE:

CONTESTO:!

Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

| DATA:

PRODUZIONE DEL SETTORE

DATI DI PROGETTO, - 7
ESPERIENZA PERSONALE MASSIMA RAZIONALITA DIMENSIONAMENTI \
MODELLI DI VERIFICA/PROGETTO, CONSEGUIBILE
NORMATIVA, ECC. e B
SEMPLICITA E
AFFIDABILITA ADERENZA :
NORMATIVA - COSTRUTTIVA, ALLA DI PARALLEL IZZARE
TIPOLOGIE / ECONOMICITA REALTA LA MODELLAZIONE
DOCUMEN= /
TARE TIPOLO= SCHIZZI COM=) SUCCES= ) ™
GIE ESISTENTI, PONENTI E COM= SIONE
Yy TIPOLOGIA | PLESSIVO MODEL=|  v)\\r < ESITO
ADATTA  |LIFISICUSTRUT= POSSI= VERIFICHE
croouaone |\~ scecuere |AOATIA T IWEEEEIRT, | cos” ||| jeser | S
K i CATI,RAPPR SCHE=| /vy DI PARAL= \.
= > ADATIA MATICHE SIST. DI l LELIZZARE
PORTATA, VELOCITA FORZE CHE
— 1 LA VERIFICA
SOLLEVAMENTO, SCHEMATZ= | ESTERNE
ESPERIENZA|  CARATTERISTICHE MECCANICHE ESITO SN
PERSONALE, MATERIALI \ ZARE IL VERIFICHE '
PORTATA. —>{ SSEVA ‘ MODEL=  |DiSEGNIDI
VELOCITA NORMATIVA DI SOLUZIONE | / LAZIONE | PROGETTO
SOLLEVA= STRUTTURALE, MODELLI SISTEMA DI FORZE [|ESEGUIRE PRI TRIDI= g:gmﬁjl—
MENTO,DE= | NOMINALI DI VERIFICA/PROGETTO ESTERNE ME VERIFICHE MENSIO=
STINAZIONE . o ob »|STRUTTURALI NALE
IMPIANTO | [ oy / A ) SCHIZZI COM= "\ 4 Y _ Y }
VELOCITA NORMATIVA DI PONENTIE —| + ESEGUIRE @
SOLLEVAMENTO, \.":‘i'lE'ElLT'II'gGRALE \COMPLESSIVO S > VODELLA=
CARATTERISTI= i | | ZIONE CAD
CHE MECCANI= E DI SOLUZIONE — > 5 Y
CHE MATERIALI,  STRUTTURALE \ NORMATIVA DI NORMATIVA DI
MODELLI NOMINALI DI VERIFICA SOLUZIONE STRUTTURALE > ESEGUIRE VE=| )
VERIFICAIPROGETTO \ / STRUTTURALE ' ' »| RIFICA STRUT=
/ | | »| TURALE CAE
ELABORATORI, PROGRAMMI DI
ELABORATORI, PROGRAMMI DI -
CARATTERISTICHE  CALCOLO USER-FRIENDLY, CALCOLO USER-FRIENDLY = ~J 2
MECCANICHE CAD,PROGRAMMI DI CALCOLO CAD 3D, ELABORATORI,PROGRAMMI DI
MATERIALI STRUTTURALE ELABORATORI CALCOLO STRUTTURALE
NODCO: AD I TITOLO: Progettare un bozzello con gancio

Fig. 2.3i — Eliminazione del controllo “esito verifiche” sul blocco 5.




AUTORE:

| CONTESTO:

Progettazione CAD/CAE di sistemi meccanici

DATA:

DIMENSIONAMENTI

oN

TIPOLOGIAADATTA

(SOTTOSISTEMI STRUTTURA,

SUPERFICI DI CONTATTO
SCAMBIO MUTUO
FORZE TRA

)~

SOTTOSISTEMI)
/

5

®

7
/|||\

MODELLARE IN MO=
DO PARAMETRICO
COMPLETO O PAR=
ZIALE TUTTI O PARTE
DEI PARTICOLARI

~

POSSIBILITA DI PARALLELIZZARE
LA MODELLAZIONE

ESITO VERIFICHE CAE

MODELLI 3D PARTICOLARI,
DISEGNI DI PROGETTO
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Fig. 2.3j — Assenza della dominanza funzionale tra i blocchi 1 e 2 nel nodo AS.
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Fig. 2.3k — Scomposizione del nodo A6.
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Fig. 2.31 — Riduzione della diagonalita nel nodo A6.
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Fig. 2.4 — Gancio e traversa.
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Fig. 2.3m — Scomposizione del nodo A33.
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